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1. PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI.

1.1.

1.2.

Przedmiot specyfikacji.

Przedmiotem specyfikacji techniczngjy@ymagania dotycgce realizacji robot
zwiazanych z remontem konstrukcji stropodachu budywketlicy wiejskiej w
miejscowdci Gola przy ul. Jaraczewskiej, dz. nr 550 i 551

. Zakres stosowania specyfikacji.

Ustalenia zawarte w specyfikacji obejmpogynnaci umazliwiajace i majce na celu
wykonanie wszystkich rob6t remontowych przewidzignw zakresie remontu
stropodachu, wyszczegodlnione w kosztorysie inwegtor. Obejmuy prace
zwiazane z dostaavmateriatdw, wykonawstwem i wykczeniem robot

realizowanych na miejscu.

Prace obejmuj:

Roboty zewretrzne:

1.2.1 rozebranie pokrycia dachowego,

1.2.2 rozebranie izolacji termicznej z piyt styr@mpowych,

1.2.3 rozebranie obrébek blacharskich,

1.2.4 rozebranie kominéw ponad potadachu,

1.2.5 wykonanie kominéw wieloprzewodowych, odwzoaowve istniegcych,
1.2.6 wykonanie izolacji bitumicznych powtokowych,

1.2.7 monta belki drewnianej do mocowania rynny,

1.2.8 wykonanie obrdébek blacharskich,

1.2.9 uzupetnienie murow ognowych i kolankowyclzaprawie cem.-wap.



1.2.10 uzupetnienie tynkow zwyktych kat. I,
1.2.11 wykonanie izolacji termicznej ze styropapy,
1.2.12 ociepleniécian ptytami styropianowymi,
1.2.13 przyklejenie siatki do ptyt styropianowych,
1.2.14 montakatownikdw na nargnikach,

1.2.15 wywoOz gruzu z rozbiorki,

1.2.16 utylizacja styropianu i papy asfaltowe;.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacp.
Planowany remont wymaga wykonania gpgjacych prac remontowo —
budowlanych wymienionych wunkcie 1.2.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podstawowe w niniejszej ST zgodne z obowazujacymi normami oraz
okresleniami podanymi w ST (kod 4540000-1) ,Wymagani@log”

1.5. 0Ogolne wymagania dotycgce wykonania robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jaké wykonania tych robét oraz ich zgodido
z umow, dokumentagji poleceniami przedstawiciela Inwestora (inspektor
nadzoru). Wprowadzanie jakichkolwiek ogisttw od tych dokumentow wymaga

akceptacjinwestora, ktorego przedstawicielem jest inspektonadzoru.

1.6. Dokumentacja jaka nalezy przedstawi w trakcie budowy.
Dokumentacja przedstawiana pra®ykonawce w trakcie budowy musi dyzgodny

z zasadami podanymi w Specyfikacji Techniczne.

. MATERIALY.

2.1.Zr6dta uzyskania materiatow do elementéw konstrukcyjych.
Wykonawca przedstawi Inwestorowi szczegotowe infacja dotyczce, zamawiania
lub wydobywania materiatow i odpowiednie aprobaghiniczne luBwiadectwa

bada laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia prirezestora.



Materiaty budowlane powinny spetdisvymagania jakéciowe okrélone Polskimi
Normami, aprobatami technicznymi, o ktérych mow8&pecyfikacji Techniczne.
2.2. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom jak@ciowym.

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom jakeiowym zostan przez
Wykonawe wywiezione z terenu budowy. Kdy rodzaj robot, w ktérym znajduj
si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykocaamykonuje na wiasne
ryzyko, liczac sk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materiatow.
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedo czasu gdydola one
potrzebne do rob6t, byly zabezpieczone przed zaydeczeniem, zachowaty swoj
jakos¢ i wkasciwosé do robét i byty dosfpne do kontroli przez przedstawiciela
Inwestora. Miejsca czasowego sktadowania materidkly zlokalizowane w
obrebie terenu budowy.
2.4.Wariantowe stosowanie materiatow.
J&li dokumentacja przewidajmaozliwosé¢ zastosowania éych rodzajow
materialtdbw do wykonywania poszczegoélnych elementiyot Wykonawca
powiadomi Inwestora o zamiarze zastosowania kon&ggt rodzaju
materiatu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj matenagéuma.e by pézniej
zamieniany bez zgody Inwestora.
. SPRZET
Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgt, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakbwykonywanych robét. Spez uzywany do robot
powinien by zgodny z ofett Wykonawcy i powinien odpowiadgpod wzghdem typow i
ilosci wskazaniom zawartym w dokumentacji, programigerenienia jakéci lub
projekcie organizacji robo6t zaakceptowanym przepdktora nadzoru.
Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie robét, zgodnie
z zasadami okionymi w dokumentacj i wskazaniach przedstawiclelaestora
w terminie przewidzianym umaw Sprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynagty
do wykonania rob6t ma byutrzymywany w dobrym stanie i gotowsd do pracy. Bdzie
spetniat normy ochron§rodowiska i przepisy dotyaze jego aytkowania.
Wykonawca dostarczy Inwestorowi kopie dokumentéiwperdzapcych dopuszczenie
sprztu do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Jezeli dokumentacja przewiduje movosé wariantowego zycia sprztu przy

wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi Inwestoiswoim zamiarze wyboru



i uzyska jego akceptacje przegyaiem sprztu. Wybrany spret, po akceptacji Inwestora,
nie maze by p&zniej zmieniany bez jego zgody.
4. TRANSPORT

4.1.Ogolne wymagania dotycgce transportu
Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigiodkow transportu,
ktore nie wptym niekorzystnie na jakgé wykonywanych robot i wkiwosci
przewaonych materiatdw. Liczb&odkdw transportu dmzie zapewniaprowadzenie
robét zgodnie z zasadami okiemymi w dokumentaciji i wskazaniach Inwestora w
terminie przewidzianym w umowie.

4.2.\Wymagania dotyczce przewozu po drogach publicznych
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgdospetnid wymagania dotycce

przepi$ ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnydmoéh na osie i

innych parametréw technicznyc$rodki transportu nie odpowiadae warunkom
dopuszczalnych obgien na osie mogby¢ dopuszczone przez wtawy zarad drogi
pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotneggtkowanych odcinkéw drég na
koszt Wykonawcy. Wykonawcatlzie usuwa na biegaco, na wtasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami nadnggublicznych oraz
dojazdach do terenu budowy.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1.Przed rozpoczciem robot wykonawca opracuje:
— projekt zagospodarowania placu budowy, ktory posvirsktadé si¢ z czsci
opisowej i graficznej,
— plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia (plan bioz),
— projekt organizacji budowy,
5.2. Wykonawca jest odpowiedzialny za:
Prowadzenie robét zgodnie z umplub kontraktem oraz za jakbzastosowanych
materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodéa dokumentacja, wymaganiami
PZJ, projektem organizacji robot oraz poleceniaraegstawiciela Inwestora.
5.2.1. Wykonawca ponosi odpowiedziakitoza peta obstug geodezyja przy
wykonywaniu wszystkich elementéw roboét olomych w dokumentaciji lub

przekazanych na gmie przez Inwestora.



5.2.2. Nastpstwa jakiegokolwiek lalu spowodowanego przez Wykonawe
wytyczeniu i wykonywaniu rob6t zostanesli wymaga tego kedzie Inwestor,
poprawione przez Wykonawta wiasny koszt.

5.2.3. Decyzje Inwestora dotygze akceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementow robodtdma oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach
umowy, dokumentacji, a takce w normach i wytycznych

5.2.4. Polecenia przedstawiciela Inwestora dotgezrealizacji robot dala
wykonywane przez Wykonawaie p&niej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, pod gira wstrzymania robot. Skutki finansowe z tytutu

wstrzymania robot w takiej sytuacji ponosi Wykonawc

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakaci
Do obowhzkdéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aakceptowania
przez Inspektora nadzoru programu zapewnieniag¢akBZJ), w ktorym przedstawi
on zamierzony sposob wykonania robét ztiveosci techniczne, kadrowe
i organizacyjne gwarantage wykonanie robot zgodnie z dokumendacj
Program zapewnienia jakm winien zawieré:
— organizag wykonania rob6t, w tym termin i sposéb prowadzenlaot,
— organizag ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
— plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia,
- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygewanie praktyczne,
— wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jgko terminowa¢ wykonania
poszczegolnych elementow robot,
— system (sposéb i procedliproponowanej kontroli i sterowania jaiomn
wykonywanych robot,
— wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium
wiasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zansiedect
prowadzenie badd,
— sposo6b oraz formmgromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis
pomiardw, a take wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i fenonzekazywania tych

informacji Inspektorowi nadzoru,



— wykaz maszyn i urgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi oraz wypoganiem w mechanizmy do sterowania iagtzenia
pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilg¢ srodkow transportu oraz wdzeh do magazynowania i
zatadunku materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw, itp

— sposoéb i procedgmpomiarow i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie
prébek, legalizacja i sprawdzanie anize itp.) prowadzonych podczas
dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek i wykonyagoszczegolnych
elementow robot.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok jakosci robdt i stosowanych
materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni systentrdadin wtaczapc w to
personel, laboratorium, stz zaopatrzenie i wszystkie wdzenia niez&dne do
pobierania prébek i badanateriatdw oraz robot. Wykonawcadzie przeprowadza
pomiary i badania materiatdw oraz robét zstatliwoscia zapewniajica
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
w dokumentacji projektowej. Minimalne wymaganiadmzakresu badai ich
czestotliwosci sa okreslone w odpowiednich przepisach. W przypadku, gay ni
zostaty one tam okéne, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontesit
konieczny, aby zapewhivykonanie rob6t zgodnie z umawinspektor nadzoru
bedzie mi& nieograniczony dogb do pomieszczelaboratoryjnych Wykonawcy
w celu ich inspekciji. Inspektor nadzoredaie przekazywawWykonawcy pisemne
informacje o jakichkolwiek
niedocagnigciach dotyczcych uradzer laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczyeteli niedocagniccia te leda
tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inspektor nadzoru
natychmiast wstrzymazyicie do rob6t badanych materiatéw i dépiye do wytku
dopiero wtedy, gdy niedaginiecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosian
usungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jgktych materiatow.
Wszystkie koszty zvazane z organizowaniem i prowadzeniem lbaaateriatow

i robét ponosi Wykonawca.



6.3.

6.4.

6.5.

6.6.

Pobieranie prébek

Prébki keda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod
pobierania prébek, opartych na zasadaewszystkie jednostkowe elementy
produkcji mog by¢ z jednakowym prawdopodoliistwem wytypowane do bafla
Inspektor nadzoruddzie mi€ zapewniona maozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.
Na zlecenie Inspektora nadzoru Wykonawedze przeprowadzadodatkowe
badania tych materiatéw, ktére budaatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane
materiaty nie zostanprzez Wykonawg usungte lub ulepszone z wiasnej woli.
Koszty tych dodatkowych badlgokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszfyokrywa Zamawiagy.
Pojemniki do pobierania probekdy dostarczone przez Wykonagiczatwierdzone
przez Inspektora nadzoru. Probki dostarczone pitgkonawe do badé beda
odpowiednio opisane i oznakowane, w Sposob zaakeeypty przez Inspektora
nadzoru.

Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryth przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmaypkiegokolwiek badania wymaganego w ST,
stosow@& mazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcept® przez
Inspektora nadzoru. Przed przymeniem do pomiaréw lub baslawykonawca
powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju, miejs@rminie pomiaru lub badania. Po
wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstenpsmie ich wyniki do
akceptacji Inspektora nadzoru.

Raporty z badain

Wykonawca kdzie przekazywalnspektorowi nadzoru kopie raportow z wynikami
bada jak najszybciej, nie piniej jednak ni w terminie okrélonym w programie
zapewnienia jakai. Wyniki bada (kopie) kxda przekazywane Inspektorowi nadzoru
na formularzach wedtug dostarczonego przez niegwwizib innych, przez niego
zaaprobowanych.

Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, Inspektor nadzoru uprawniorst o
dokonywania kontroli, pobierania prébek i badangteriatdéw uzrodta ich
wytwarzania. Do umdiwienia jemu kontroli zapewnionasdzie wszelka potrzebna

do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta rizbsy.



Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systiekontroli robo6t prowadzonego
przez Wykonawe, bedzie ocenia zgodnd¢ materiatdw i robét z wymaganiami norm
na podstawie wynikéw badalostarczonych przez Wykonagvénspektor nadzoru
moze pobierd probki materiatow i prowadgibadania niezaimie od Wykonawcy,
na swoj koszt. Jeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyas
niewiarygodne, to Inspektor nadzoru poleci Wykonawib zleci niezalenemu
laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub dodatlah bada, albo oprze si
wytacznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgécmoateriatéw i robot
z dokumentagj projektowa. W takim przypadku, catkowite koszty powtornych lu
dodatkowych badai pobierania prébek poniesione zostgnzez Wykonawg

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inspektor nadzoru nie dopyci¢ do wycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:

— posiadaj certyfikat na znak bezpiearswa wykazujcy, ze zapewniono
zgodnd¢ z kryteriami technicznymi okéenymi na podstawie Polskich
Norm, aprobat technicznych oraz wdavych przepiséw i informacji o ich
istnieniu zgodnie z rozpagdzeniem MSWIA z 1998r. (Dz. U. 99/98),

— posiadaj deklaraag zgodndci lub certyfikat zgodngci z: Polslg Norma lub .
aproba4 techniczi, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono
Polskiej Normy, jeeli nie @ objcte certyfikacy okreslona wyzej i ktére
spetniaj wymogi ST.

— znajduj sie w wykazie wyrobow, o ktdrym mowa w rozpadzeniu MSWiIA
z 1998r. (Dz.U. 98/99).

W przypadku materiatdw, dla ktorych ww. dokumentywymagane przez ST, kda
ich partia dostarczona do robaizie posiadate dokumenty, ok&ajace w sposéb
jedno-znaczny jej cechy. Jakiekolwiek materiatpr&tnie spetniajtych wymaga
beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

1) Ksiazka obmiaréw
Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwatgj na rozliczenie faktycznego

postpu kazdego z elementow robot. Obmiary wykonanych robot

przeprowadza gisukcesywnie w jednostkach prayjch w kosztorysie.



2) Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnblub certyfikaty zgodngci
materiatdw, orzeczenia o jad@ materiatow, recepty robocze i kontrolne
wyniki bada Wykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jaka. Dokumenty te stanowizakczniki do odbioru
rob6t. Winny by udostpnione na kade zyczenie Inspektora nadzoru.

3) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zaliczagsoprocz wymienionych w punktach 1)- 3),
nastpujace dokumenty:
a) protokoty przekazania terenu budowy,
b) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,
c) protokoty odbioru robét,
d) protokoty z narad i ustale
e) operaty geodezyjne,
f) plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia.

5) Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy &da przechowywane na terenie budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym. Zagitie ktéregokolwiek z dokumentow
budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzeniermie przewidzianej
prawem. Wszelkie dokumenty budowydh zawsze dogpne dla Inspektora

nadzoru i przedstawiane do wdl nazyczenie Zamawiafrego.
7. OBMIAR ROBOT

7.1.0go0lne zasady obmiaru robot
Obmiar robét bdzie okrdéla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie
z dokumentagj, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaho6t dokonuje
Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora oadn zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmni&j3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru keda wpisane do kgiki obmiarow. Jakikolwiek lid lub
przeoczenie (opuszczenie) wsitbrobot podanych w kosztorysie ofertowym
lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od abgzku ukaczenia
wszystkich robot. Ridne dane zostarpoprawione wg ustabelnspektora nadzoru na

pismie. Obmiar gotowych robotkbzie przeprowadzony z €ztascia wymagam do



celu miestcznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie cgkoaym
W umowie.

7.2.Zasady okrelania ilosci robot i materiatéw
Zasady okréania ilasci robot podanessw odpowiednich specyfikacjach
technicznych i lub w KNRach oraz KNNR-ach. Jedniostikmiaru powinny zgodnie
zgodne z jednostkami oktenymi w dokumentacji projektowej i kosztorysowean
przedmiarze robot.

7.3.Urzadzenia i sprat pomiarowy
Wszystkie urzdzenia i spret pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgtab
zaakceptowane przez Inspektora nadzoruadienia i sprgt pomiarowy zostan
dostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spez wymagaj bada
atestujcych, to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzdzenia pomiarowedala przez Wykonawe utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania rob6t.

7.4.Wagi i zasady wdrazania
Wykonawca dostarczy i zainstaluje gnizenia wagowe odpowiadae odnénym
wymaganiom ST. Bdzie utrzymywa to wyposaenie, zapewniag W sposob aigty
zachowanie doktaddoi wg norm zatwierdzonych przez Inspektora nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot
W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym odbiorom:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi przewoddw kominowych, instalacji i adzex technicznych,
c) odbiorowi czsciowemu,
d) odbiorowi ostatecznemu (kocowemu),
e) odbiorowi po uptywie okreswhkojmi
f) odbiorowi pogwarancyjnemu po uptywie okresu gavenji.

8.2. Odbior robot zanikaj acych i ulegapcych zakryciu
Odbidr robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie j&kio
wykonywanych robét oraz ifgi tych rob6t, ktére w dalszym procesie realizaciji
ulegm zakryciu. Odbior robét zanikgjych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany
w czasie umgiwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez

hamowania ogélnego pagu robot.



Odbioru tego dokonuje Inspektor nadzoru. Got@wdanej czsci robot do odbioru

zgtasza wykonawca wpisem do dziennika budowy igedasnym powiadomieniem

Inspektora nadzoru. Odbidedizie przeprowadzony niezwtocznie, niezpij jednak

niz w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikeolwydi powiadomienia

o tym fakcie Inspektora nadzoru. J&koilos¢ robét ulegajcych zakryciu ocenia

Inspektor nadzoru na podstawie dokumentow zawieyah komplet wynikéw bada

laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pogiar konfrontacji

z dokumentaaj, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru

czesciowego robdt dokonujestla zakresu robét okélwmnego w dokumentach

umownych wg zasad jak przy odbiorze ostatecznyratrdbdbioru rob6t dokonuje

Inspektor nadzoru.

8.4.0dbior ostateczny (kaicowy)

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot
Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzet#ggo wykonania robot
w odniesieniu do zakresu (§la) oraz jakdéci. Catkowite zakaczenie robot
oraz gotowé¢ do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagvc
pismem zawiadamiggym Inwestora. Odbior ostateczny robot npist
w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod dnia potwierdzenia
przez Inspektora nadzoru zakaenia robot i przgcia dokumentow, o ktérych
mowa w punkcie 8.4.2. Odbioru ostatecznego robkbda komisja
wyznaczona przez Zamawiaggo w obecriei Inspektora nadzoru
i Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jaaiowej na
podstawie przedimnych dokumentéw, wynikéw bafldapomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodrioi wykonania robo6t z dokumentac;
W toku odbioru ostatecznego robét, komisja zap@na realizacj ustalé
przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikajych i ulegajgcych zakryciu oraz
odbioréw czsciowych, zwtaszcza w zakresie wykonania robot

uzupetniagcych i robot poprawkowych.



8.4.2.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych rob6t gegowych lub robot
uzupetniagcych w poszczegdélnych elementach konstrukcyjnych

i wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czysdaoia ustali nowy termin
odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzeniazokpenisg, ze jaka¢
wykonywanych robét w poszczegolnych asortymentaehnacznie odbiega
od wymaganej dokumentagprojektows z uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma
wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu, kgni

oceni pomniejszapwartas¢ wykonywanych robot w stosunku do wyméaga
przyjetych w dokumentach umowy.

Dokumenty do odbioru ostatecznego (kicowe)

Podstawowym dokumentem jest protokét odbioru ostatego robot,
sporadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowa
nastpujace dokumenty:

1. dokumentagj powykonawca, tj. dokumentagj budowy z naniesionymi
zmianami dokonanymi w toku wykonania rob6t orazdgayjnymi pomiarami
powykonawczymi,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawodakumentdw umowy |
ewentualne uzupetnige lub zamienne),

3. protokoty odbioréw robét ulegajych zakryciu i zanikagych,

4. protokoty odbiorow agciowych,

5. recepty i ustalenia technologiczne,

6. kshzki obmiarow (oryginaty),

7. wyniki pomiarow kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych,
zgodne z programem zapewnienia fkdqPZJ),

8. deklaracje zgodroi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatow,
certyfikaty na znak bezpieazstwa zgodnie z programem zabezpieczenia
jakaosci (PZJ),

9. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towszzcych (np. na
przetazenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowséjyietlenia itp.) oraz

protokoty odbioru i przekazania tych robot wdicielom uradzen,



10. geodezyjaminwentaryzagj powykonawcz robo6t i sieci uzbrojenia terenu —
jezeli jest wymagana (ustalenia z inspektorem nadzoru)
11. kopt mapy zasadniczej powstate] w wyniku geodezyjnejeintaryzacji
powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania
dokumentacyjnego niegtla gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w
porozumieniu z Wykonawiowyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robét. Wszystkie zasrizone przez komisjroboty poprawkowe lub
uzupetniagce kxda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawgssjo.
Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzujpeghcych wyznaczy
komisja i stwierdzi ich wykonanie.
8.4.3. Odbior pogwarancyjny po uptywie okresu rgkojmi i gwarancji
Odbiér pogwarancyjny po uptywie okrestgkojmi i gwarancji polega na
ocenie wykonanych rob6t zgdanych z usurciem wad, ktére ujawaisic w
okresie ¢kojmi i gwarancji. Odbior, po uptywie okresekojmi i gwaranciji,
pogwarancyjny tdzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. ,,Odbidateszny
robot(kaicowy) robot”.
9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ustalenia ogdlne
Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykaqaa
jednostk obmiarow ustalon dla danej pozycji kosztorysu przt4 przez
Zamawiajcego w dokumentach umownych. Dla robo6t wycenionyczattowo
podstavy ptatnaci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonagvcprzyjeta przez
Zamawiajcego w dokumentach umownych (ofercie). Cena jetinost pozycji
kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczattowelhie uwzgédniac wszystkie
czynndci, wymagania i badania sktadeg st na jej wykonanie, ok&one dla tej
roboty w dokumentacji. Ceny jednostkowe lub wynagemie ryczattowe robotkha
obejmowd:
* robocizre bezpdrednh wraz z narzutami,
» wartas¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynmoaya

ewentualnych ubytkow i transportu na teren budowy,



e wartas¢ pracy sprztu wraz z narzutami,

* koszty pdrednie i zysk kalkulacyjny,

* podatki obliczone zgodnie z obaw@ujacymi przepisami, ale z wygzeniem

podatku VAT.

9.2.Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

9.2.1. Koszt wybudowania objazdéw/przejazddéw i organizacjruchu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektoramoradi odpowiedzialnymi
instytucjami projektu organizacji ruchu na czasamva budowy, wraz z
dostarczeniem kopii projektu Inspektorowi nadzowprowadzaniem dalszych
zmian i uzgodnig wynikajacych z pos{pu robaét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowaniéwietlenia zgodnie z
wymaganiami bezpiecastwa ruchu,

(c) optaty/dzietawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukaj tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikow,
barier, oznakowai drenau,

(f) tymczasowy przebudow urzadzen obcych.

9.2.2. Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizacjiruchu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugtiaitymczasowych
oznakowa pionowych, poziomych, barieswiatet,

(b) utrzymanie ptynnei ruchu publicznego.

9.2.3. Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) usungcie wbudowanych materiatow i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.



9.2.4. Koszt budowy, utrzymania i likwidacji objazdow, przejazdow
i organizacji ruchu ponosi Wykonawca.
Wszystkie niezbdne koszty rob6t tymczasowych i prac towarzggzh winny
by¢ uwzgkdnione w oferowanej cenie za realizgpjzedmiotowego
zamowienia. Cena jednostkowa pozycji kosztorysdwewynagrodzenie
ryczattowe lydzie uwzgédniat wszystkie roboty tymczasowe i prace
towarzyszce, jak rOwnie inne czynnéci, badania i wymaganie
10. DOKUMENTY ODNIESIENIA
10.1. Ustawy
Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo budowlaneDzjU. z 2006r. Nr 156, poz.
1118 z pén. zm.).
Ustawa z dnia 29 stycznia 2004r. — Prawo zamawwigblicznych (tj. Dz.U. z 2006r.
Nr 164, poz.
1163).
Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. — o wyborach budowch (Dz.U. Nr 92, poz.
881).
Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991r. — o ochronie pvgeaSarowe;j (t.j. Dz.U. z 2002r.
Nr 147, poz.1229 z gd. zm.).
Ustawa z dnia 21 grudnia 2000r. — o dozorze teadmyim (Dz.U. Nr 122, poz. 1321
z p&n. zm.).
Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. — Prawo ochrénoglowiska (tj. Dz.U. z 2006r.
Nr 129, poz. 902 z . zm.).
Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. — o drogach pubjiczrt.j. Dz.U. z 2007r. Nr 19,
poz. 115).
10.2. Rozporzadzenia
Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpn@2r. — w sprawie
systeméw oceny zgodéd, wymaga jakie powinny spetnianotyfikowane jednostki
uczestniczce w ocenie zgodioi oraz sposobu oznaczania wyrobow budowlanych
oznakowaniem CE (Dz.U. Nr 195, poz. 2011).
Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 14zoiernika 2004r. — w sprawie
europejskich aprobat technicznych oraz polskichgstek organizacyjnych

upowanionych do ich wydawania (Dz.U. Nr 237, poz. 2375).



Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z d@gwrzeénia 1997r. — w
sprawie ogoélnych przepisow bezpietgiva i higieny pracy (Dz.U. z 2003r. Nr 169,
poz. 1650 z p. zm.).
Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003- w sprawie
bezpieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budaych (Dz.U. Nr
47, poz. 401).
Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®20 — w sprawie
informacji dotycacej bezpiecz&stwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpigstea i
ochrony zdrowia (Dz.U. Nr 120, poz. 1126).
Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 winga 2004r. — w sprawie
szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projekjo specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robét budowlanych oraz prograomkcjonalno-$ytkowego
(Dz.U. Nr 202, poz. 2072 z pn. zm.).
Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpn@2r. — w sprawie
sposobdéw deklarowania wyrobow budowlanych oraz aipognakowania ich
znakiem budowlanym (Dz.U. Nr 198, poz. 2041 zrp@m.).
Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwc®20 —w sprawie
dziennika budowy, monta i rozbiérki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszani
zamawiagcego dane dotyaeze bezpieczestwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.U. Nr
108, poz. 953 z @Fh. zm.).

10.3. Inne dokumenty i instrukcje
Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budawd-montaowych, (tom 1, I,
1, IV, V) Arkady, Warszawa 1989-1990.
Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budanich. Instytut Techniki
Budowlanej, Warszawa 2003.
Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci i alatji, Centralny Grodek
Badawczo-Rozwojowy Techniki Instalacyjnej INSTAL av¢zawa, 2001.



