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NAJWA ZNIEJSZE OZNACZENIA | SKROTY

OST - ogdlna specyfikacja techniczna
SST - szczegotowa specyfikacja
techniczna

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczneyymagania dotycice wykonania i
odbioru robot zwjzanych z odtworzeniem rowéw przydnych w cagu drég gminnych
gminy Jaraczewo

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowiichent przetargowy i umowny
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych wipl.

1.3. Zakres robd6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét
Zwigzanych z oczyszczaniem, pelgianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu przy
drogach gminnych gminy Jaraczewo.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.ROw - otwarty wykop o gbokasci co najmniej 30 cm, ktory zbiera i odprowadza
wock.

1.4.2.ROw przydrany - rOw zbierajcy wock z korony drogi.

1.4.3.RO6w odptywowy - réw odprowadzgy wodt poza pas drogowy.

1.4.4.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.0NMymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotygze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 1.5.



2. MATERIALY
Materiaty nie wysipuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprat do wykonywania robot przy odtworzeniu rowow.

Wykonaweca przyspujacy do wykonania robot powinien wykazsic maozliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu:
— koparek podsbiernych z tyka profilujaca — 1 szt.,

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw

Przy wykonywaniu robot okénych w niniejszej SST zaktada; sidktadanie urobku
w sasiedztwie pasa drogowego wraz z jego wyréwnaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w OST D-M@00 ,Wymagania ogolne”
pkt 5.

5.2. Oczyszczenie rowu

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu naomiego przez wag Scieciu
trawy i krzakow w obgbie rowu, profilowanie dna i skarp rowu ze spadkieapewniaicym
swobodny sptyw wody opadowej, transport urobku dl@gtas¢ do 2 km, roboty pordkowe

5.3. Pogébianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac remontowych naig uzysk& podane poriej wymiary geometryczne

rowu i skarp, zgodne z PN-S-02204 [1]:

- dla rowu przydrénego w ksztaicie:

a) trapezowym - szeroké dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1dd,%:1,
gtebokas¢ od 0,30 m do 1,20 m liczona jakaznica poziomow dna i agzej krawedzi
gornej rowu;

b) trojkatnym - dno wyoksglone tukiem kotowym o promieniu 0,50 m, nachyleskarpy
wewrgtrznej 1:3, nachylenie skarpy zegtrznej od 1:3 do 1:10, ghokas¢ od 0,30 m do
1,50 m liczona jako tnica pozioméw dna i nszej kravedzi gornej rowu;

c) optywowym - dno wyokiglone tukiem kotowym o promieniu 2,0 m, kresizie gorne
wyokraglone tukami kotowymi o promieniu 1,0 m do 2,0 nachylenie skarpy
wewrgtrznej 1:3, a skarpy zewtiznej od 1:3 do 1:10, ¢gbokas¢ od 0,30 m do 0,50 m
liczona jako ranica pozioméw dna i nszej krawedzi gornej rowu;



— dla rowu odptywowego - ksztalt trapezowy, szeigkina co najmniej 0,40 m,gpokas¢
minimum 0,50 m, przebieg prostoliniowy, na zatanaghitrasy tuki kotowe o promieniu
co najmniej 10,0 m.

Najmniejszy dopuszczalny spadek patiyrowu powinien wynosi0,2%;
w wyjatkowych sytuacjach na odcinkach nie przekragzah 200 m - 0,1%.
5.4. Roboty wykaiczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochogtzgo z remontowanych rowow i skarp rigle
wywiez¢ poza obgb pasa drogowego i rozplantoéwa miejscu zaakceptowanym przez

Zamawiajacego na odlegtodo 2 km.

Sposob zniszczenia pozoskaliopo usungtej roslinnosci powinien by zgodny z

ustaleniami SST lub wskazaniami Zamaucajgo .

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogolne zasady kontroli jako robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowskarp

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podaje tablica 1.

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna egtotliwos¢ pomiaréw
Spadek podiny rowu 1 km na kade 5 km drogi
Szerokéc i giebokas¢ rowu 1lrazna 100 m
Powierzchnia skarp 1raz na 100 m

6.2.1.Spadki podtune rowu

Spadki podtane rowu powinny posiaddolerancg £ 0,5% spadku.
6.2.2.Szerokdé¢ i giebokas¢ rowu

Szeroké¢ i gliebokas¢ rowu powinna by zgodna z tolerangg 5 cm.
6.2.3.Powierzchnia skarp

Powierzchng skarp naley sprawdza szablonem. Przeiit micdzy skarp a
szablonem nie powinien przekra¢Zxm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST DEM30.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkobmiarowy jest n? (metr szécienny) remontowanego rowu .
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M0®O ,Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z robotami pomiarowymi , SST i
wymaganiami Zamawiagego, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji
wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatr$ei podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.



9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 %Tremontowanego rowu obejmuije :
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
— 0czyszczenie rowu,
— pogkbianie i profilowanie rowu,
— $ciecie trawy i krzakow,
— odwiezienie urobku,
- roboty wykaczeniowe ,
— uporzdkowanie terenu
— przeprowadzenie pomiarow wymaganych w specyfikacjiniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drég



